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本書の概要 
 
本書は，企業における省エネルギー対策とエコロジーに配慮した制御技術の産業動向

を紹介することを目的として，本協同研究委員会における 2 年間の調査研究の末にまと

められた技術報告である。制御技術およびロボット技術の産業応用における省エネルギ

ー／エコロジーについての現状と将来展望について，産業応用という視点から実践的技

術をわかりやすく紹介している。 
本書は，7 章からなる。第 1 章から第 3 章は，日本国内のメーカ（オムロン㈱，㈱東芝，

㈱山武）の省エネルギー／エコロジーに対する取り組みを述べた。第 4 章から第 6 章は，

省エネルギー／エコロジーを考慮した産業制御技術について説明している。第 7章では，

ロボット技術の介護支援における将来展望について紹介した。 
平成 23 年 10 月 21 日 

著者一同 
 

Preface 
 

This book is the technical report edited after the surveillance research for two years in 

collaborative research committee of "synthesis of robust, adaptive and hybrid control and robot 

technology and its application to industrial instrumentation". The book aims to introduce the latest 

trend of industrial control technology in which energy saving/ecology was taken into 

consideration. Authors introduce the practical techniques about the current state and the future 

perspective of energy saving/ecology in industrial application of control technology and robot 

technology from industrial viewpoints. 

The book is organized by 7 chapters. In Chapter 1 to 3, the attempts to energy saving/ecology of 

Japanese companies (OMRON, TOHSHIBA, YAMATAKE) were described. In Chapter 4 to 6, 

some industrial control techniques considering energy saving/ecology were explained. The future 

perspective of robot technology in the field of care support was introduced in Chapter 7. 
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